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Lernstrategien und Einfithrung in
Mathematische Grundlagen Analysis 1 Elektrotechnik 1 Physik 1 - Mechanik Prozedurale Programmierung gc:ie I:obotilk HHrung i
- Sem. ECTS: 5 V2 U2|ECTS: 5 SU4|ECTS: 5 V2 U2|ECTS: 5 V2 U2|ECTS: 5 V2 P2|ECTS: 5 v2 02
Meyer Meyer Exnowski Grobner Oldewurtel Schonenberg
Physik 2 - Schwi d Objektorientiert
Analysis 2 Grundlagen der Robotik Elektrotechnik 2 . L A = orle? lerte Digitaltechnik
S Wellen Programmierung
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Meyer Exnowski Exnowski Unlibayir Oldewurtel Niewiadomski
Modellbildung und Simulation Elektronik 1 Einfiihrung in die Messtechnik Mathematik fiir Robotik Ereignisbasierte Systeme Mikrocontroller
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Ausl h isch
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Kinematik und Dynamik von
WPM Sensorsysteme : ! R:bote‘r,n v Elektrische Antriebe Automatisierungssysteme Verteilte Systeme und loT
-Sem- eers: 5 ECTS: 5 V2 P2|ECTS: 5 V2 P2|ECTS: 5 V2 U1 P1|ECTS: 5 V2 P2|ECTS: 5 V2 P2
alle Ackers Keller Exnowski Mundinger Oldewurtel
Steuerung und Regelung von
WPM WPM uerd gRl;boteri ne v Angewandte Schaltungstechnik Funktionale Sicherheit Echtzeitsysteme
- Sem. ECTS: 5 ECTS: 5 ECTS: 5 V2 P2|ECTS: 5 V2 P2|ECTS: 5 V2 P2|ECTS: 5 V2 P2
alle alle Keller BarfuR Helke Richling
Seminar Projektarbeit Bachelorarbeit Kolloquuim
-Sem- eers: 5 su2[ecTs: 10 ECTS: 12 ECTS: 3
alle alle alle alle
Informationstechnische
Grundlagen Elektrotechnische Module Module Nichttechnische Module Wabhlpflichtmodule Abschlussmodule
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